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SPECYFIKACJA OGOLNA



S-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1  WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna (ST)—- Wymagania Ogoélneosdse do wymaga wspolnych dla
poszczegdlnych wymagdaechnicznych dotyearych wykonania i odbioru Robo6t, ktére zostan
wykonane w ramachProjektu budowy rurociagéw zasilapcych zbiornik na terenie stacji
wodociagowej w Zamkowej Woli z ugé nr 1 i nr 2.

1.2  Ogolne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodido
z Dokumentagj Projektova i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z Dokumentacirojektowe lub ST, i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.3  Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w okresie trwania
realizacji & do zakdczenia i odbioru wgpnego Robat.

W czasie wykonywania robot Wykonawca wykona drogbjamdowe, dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewagayv ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczestwa.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem przez umieszczenie
tablic informacyjnych. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienteweealizacji a do
zakaczenia i odbioru wgpnego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywdé tymczasowe utglzenia zabezpieczaje
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie innesrodki
niezkedne do ochrony robot, wygody spotecécia innych.

1.4  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowrek zng& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcagbzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orad#ie unik& uszkodzé



lub uckzliwosci dla oséb lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania. Stasugk do tych wymaga
bedzie miat szczegolny wzgdl na:
1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopérgdiojazdowych
2) Srodki ostrandici i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnychaoyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iif) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5 Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszierh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne &a sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone
przed dosipem o0sdb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo@rem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.6  Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogséniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniorn, jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatésv n
srodowisko.
Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu robdt ich szkodlivéo
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@ powinien otrzymé zgod: na
uzycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowe;.
Jezeli Wykonawca uayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.7  Ochrona wiasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalacji i urzdzen
w czasie trwania budowy.
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzktia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajcego.



1.8 Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegélsc Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz niespetniacych odpowiednich wymaga
sanitarnych.
Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpiecz@e, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orke zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

1.9 Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robat.
Wykonawca kdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanieirpm by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djitelementy byly w zadowalgym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.10 Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwazane z Robotami idalzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych prawepisdw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bhdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolizea lub metod.

1.11 Rownowaznosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek powotaneaskonkretne normy lub przepisy, ktore spetniaajp materialy, spret i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadabetyplda obowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepisow.

Wykonawca zastosujeesilo norm powotanych w dokumentach.

2 MATERIALY

2.1  Zrodta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi szczegbétowe informacje datyezproponowanegérdodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednigadectwa badalaboratoryjnych.
Zatwierdzenie partii (e&ci) materiatbw z danegarodia nie oznaczaautomatycznie,ze wszelkie
materialy z daneggrodta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob gty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gust
robot.



2.2  Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiabel wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrodet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamawiicggo.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych materialdw z
jakiegokolwiekzrédta.
Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéaczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@T erenie Budowydola wykorzystane do robot
lub odwiezione na odkiad.
Eksploatacjazrodel materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgavjacymi na
danym obszarze.

2.3  Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.4  Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadéyeido czasu, gdycbla one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeriachowaty swajjakos¢ i wtasciwosé do robot i
byly dostpne do kontroli.
Miejsca czasowego sktadowaniadh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmaozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiad Inwestora o0 swoim zamiarzezycia
materiatu.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spymi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot.
Liczba i wydajnéc¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkngmi
w Dokumentacji Projektowej, ST.
Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.



4 TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ohgien na G przy transporcie materiatow/
sprztu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicginodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu dizie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
Dokumentacji Projektowej, ST.
Srodki transportu nieodpowiad@e warunkom dopuszczalnych abein na osie mog byé uzyte przez
Wykonawe; pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkow drég
publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

5  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgiwdnie z projektem, oraz za jdko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, zh zgodné¢ z Dokumentag Projektova,
wymaganiami ST.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgsa
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramidreymi okrélonymi w Dokumentaciji Projektowej.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakdci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestor
programu zapewnienia jag@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtejwykonanie robét zgodnie z Dokumeniac]
Projektova, ST.

6.2  Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakaos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robot i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robdt.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymbDekumentacji
Projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i
wytycznych.



Wykonawca dostarczy Inwestorowiviadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiaday wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

6.3  Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowezna
wytyczne krajowe.

6.5 Certyfikaty i deklaracje
Do wycia mazna dopyci¢ tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmdwa, wykazujcy, ze zapewniono zgoddd z Kkryteriami
technicznymi okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiaciwych
przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
* Polsky Norm lub

* aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.6  Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovaazujacym Zamawiggcego |

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olh@wujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyghzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdska stibowego. Zapisy drla czytelne, dokonane
trwata technilga, w porazidku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokunyefeda oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem.
(2) Rejestr Obmiaréw



Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepidzease w sposob gty w jednostkach przgfych
w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badsVykonawcy lda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jédio Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robot.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt ()-(3) nastujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomieed
zabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

7  OBMIAR ROBOT

7.1  OgOlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot hdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy
projektowat, SpecyfikagjTechniczi, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiardw.

7.2  Zasady okr&lania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymigda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.
Je&li Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagajego inaczej, okjosci beda

wyliczone w rﬁ)’jako dtugd¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3  Urzadzenia i sprat pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub sper
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne s$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

10



7.4  Wagii zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. @lzie utrzymywa to wyposaenie zapewnia w sposob aeiglty zachowanie
doktadndci wg norm.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Ikgda przeprowadzone przed gziowym lub wsgpnym odbiorem odcinkéw robo6t, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w Robotach.
Obmiar robo6t zanikapych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegggch
zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzexda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

8  ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi wsgpnemu (powykonawczemu),
d) odbiorowi kaicowemu (pogwarancyjnemu).

8.1  Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegajecych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggrmstpu robot.
Gotowa¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

8.2  Odbiodr czesciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robo6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze wphym robot.

8.3  Odbior wstepny robot

Odbiér wstpny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyka@manbot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartcsci.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotowo do odbioru wsipnego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmigm na gimie o tym fakcie Inwestora.
W toku odbioru wsipnego robo6t komisja zapozna @i realizac ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzitpetniagcych i robot
poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pmgoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysaio ustala nowy termin odbioru
wstepnego.

8.4  Odbior koncowy

Odbior kacowy polega na ocenie wykonanych robdt genych z usumrciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wginym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior kaicowy ledzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbiér wphy robo6t".

9 SPOSOB  ROZLICZANIA ROBOT  TYMCZASOWYCH PRAC

PRZYGOTOWAWCZYCH.

Rozliczenie robdt tymczasowych Zatadunek towarzggzh prowadzonedolzie w formie
ryczattu i lzdzie zdefiniowany jako procent caéd robot. Rozliczenie za w/w roboty nggowat
bedzie sukcesyjnie do pagtu rob6t zawartych w harmonogramie rzeczowo-finayso. Zasady
ptatnaici za wykonane roboty zostarokreslone przez Zamawiagego w projekcie umowy za
wykonane roboty.

10 PRZEPISY ZWI AZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane.{DNr 89 z 25.08.1994r, poéz.
414).

[2] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo gegezi kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz. 163 z pgniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJE SZCZEGOLOWE
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S-01.00.00 PRACE PRZYGOTOWAWCZE

S-01.01.01 POMIARY GEODEZYJNE
1  WSTEP

1.1  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT{Ssa wymagania dotyeze wykonania
pomiaréw geodezyjnych przy budowie wodimgti.

1.2  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia pomiarowych
geodezyjnych

1.2.1 Pomiary sytuacyjno-wysokd@ciowe.
W zakres tych robot wchoglz
- uaktualnienie istniacych map sytuacyjno-wysokciowych w skali 1:500 w ok&onych
zakresach,
- wyznaczenie tras rura@ow
- wytyczenie lokalizacji obiektéw budowlanych,
- nani&c¢ pikiety wysokdciowe,
- nani&c¢ rzedne pasa drogowego wraz z rowami,
- w przypadku malej iléci pikiet wysokdciowych uzupetii dodatkowymi pikietami, aby odda
wiasciwg rzezbe terenu,
- wykona wykaz reperéw z podaniemerdnych wysokéci oraz zaznaczyrepery na mapach do
celéw projektowych,
- poda& aktualny stan wladania ha mapach (nr dziatek),
- dofaczy¢ odbitki map ewidencyjnych,
- poda& na mapach edne obiektéw budowlanych.
1.2.2 Pomiary obiektowe
W zakres tych rob6t wchogavyznaczenie punktéw sytuacyjno-wyseékimwych, osi obiektéw, gita

stabilizacja punktow, ich zabezpieczenie przed zozisniem i oznaczenie udioviajace ich tatwe
znalezienie i ewentualne odtworzenie,

2 MATERIALY

Materiaty niezlgdne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysclkawvych zgodnych z ST :
- paliki osrednicy od 5 do 8 cm i diugoi okoto 0,5 m,

- stupki betonowe z krzem,

3  SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Zastosowany sprgt do wykonania pomiarow
Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiarOw geodezyjnych powinien waga sic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
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— teodolitow i tachimetréw

- niwelatoréw,

— dalmierzy,

— tyczek geodezyjnych,

— fat mierniczych,

— stalowych tém mierniczych.

4 TRANSPORT

4.1  Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w S-00.00.00 ,Wymagania oddike 4.

4.2  Transport materialtéw i wyposazenia
Wyposaenie i materialy do pomiarow geodezyjnych mdyy¢ transportowany za pomgaowolnych
srodkow transportu.

5  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w S-00.08@fnagania ogélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.2  Wyznaczenie punktoéw gtownych
Tyczenie osi trasy kolektoréw nale wykona& w oparciu o dokumentagj projektows przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloeej
w dokumentacji projektowe.

5.3  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojbw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertiétro

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogollne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych naley
prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7  WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 3T S-00.00.00 “Wymagania og6lne”.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 0Ogodlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w S-00.00.00mfania ogoine”.
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8.2  Odbior prac pomiarowych

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @asfe na podstawie szkicodw
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu kentroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada Inwestorowi.

9 SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 9 S$-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

10 PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wyk@nprac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeaestycji GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéaopea GUGIK -1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna GUGIK -1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng$okaciowe GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyf@BUGIK -1983

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyptéGiK -1983

NogaA~ONE
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S-02.00.00 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Il KATEGORII

S-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Il KATEGORII
1 1, WSTEP

1.1  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej X&& wymagania dotycge wykonania i odbioru
wykopow w gruntach Il kategorii.

1.2  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
wodocihgu obejmuj wykonanie wykopdw w gruntach kat. 111

2 MATERIALY (GRUNTY)
Grunty uzyskane z wykopow powinny by maksymalny sposob wykorzystane do budowy nasypow
Grunty powinny spetniaszczegétowe wymagania zawarte w niniejszej STrinm PN-S-02205.

3 SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w S-00.00.00 Wymagania ogdlne

3.2  Sprzet do robdét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyk&s& mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw ( koparki, taddxiar

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grutgpycharki, zgarniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarodgtskrzyniowe),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- sprzt do odwadniania wykopéw (pompy, igtofiltry)

4 TRANSPORT

4.1  0Ogoblne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiétono w ST S-00.00.00 Wymagania ogolne.

4.2  Transport gruntow
Wybor transportu nakly do Wykonawcy.

5  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady prowadzenia robot
Ogodlne zasady prowadzenia robo6t podano w ST S-@DO0
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5.2  Zasady prowadzenia rob6t

Przed przyspieniem do prac naty powiadomé i uzgodné z wiascicielami sieci infrastruktury
istniejacej sposbb i czas prowadzenia robot.
Wykopy powinny zost& wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metodgwpdzenia robot
ziemnych (eczne lub mechaniczne) powinny zdstdostosowane do gbokasci wykopu, warunkéw
geotechnicznych, ustale wtadzami koordynagymi i posiadanego spgtzi mechanicznego.
W miejscach kolizji i zblten z istniepca infrastruktun podziemm wszystkie roboty ziemne néle
wykonywa recznie.
Wykopy waskoprzestrzenne powinny dymocnionecianka szczeln.
Wykopy szerokoprzestrzenne powinny¢hbywykonywane mechanicznie, o nachyleniu skarp 1déle
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej.
Szeroké¢ wykopu jest uwarunkowanaednia kanatu lub obiektu, zwksza st ja 0 0,4 m z kadej ze
stron jako rezerwniezlzdna do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowtheg
Sposbéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn@& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgzevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia
lub innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robot ziemnych.
Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podéo z dobrze zagzczonego piasku, nale wykona
bezpgarednio przed przyspieniem do montau przewodu lub budowy obiektu.
Dla rurocagdéw przewiduje s wykonanie podsypki z gruntu rodzimego 0,20m, ao@zypki gruntem
0,3m, o ile Projekt nie stanowi inaczej. W przypadkosowaniawiru lub ttucznia na powierzchriwiru
nalezy dat kazdorazowo warstwpiasku. Przy uktadaniu przewodow w gruntach zvartyb nasypowych
wzglednie nawodnionych na dnie wykopu wykdn@odsyplk z warstwy piasku lub pospoiki.
Strefa prowadzenia rury musidyag;szczona, co najmniej do waftd min 90 % Proctora poza
pasami drogowymi i 100 % w pasach drogowych wg BRNB2480.
Technologia wykonania wykopu musi ughiwvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvaani
robét ziemnych. Sposéb odwodnienia dkaalokumentacja projektowa poszczegolnych #ada
Moze ono by realizowane poprzez:
1. Odwodnienie wykopow sposobem powierzchniowymeneem.
Polega ono dzie na utaeniu dwu rzdéw siczkbw ceramicznych (drendw) lub rur PE perforowdnyc
@10 cm w warstwie filtracyjnej o gruba podanej w dokumentacji projektowej. Nagach drenarskich
nalezy wykona studnie zbiorcze z kgow betonowych @ 80 cm. Odprowadzenie wod drewsch
pompami przeponowymi o negizie spalinowym. Odprowadzenie wody od pomp poprasadniki z
piasku z kegow betonowych @ 80 cm, ruragiem z rur stalowych kotnierzowych @ 200 mm agnym
na powierzchni terenu.
2. Pompowanie pompami elektrycznymi — igtofiltrypltbwnowane.

Po calkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu natg wykona& zasypk wykopow.
Przestrzé wykopow w obgbie przewodu rurowego nale wypetnic gruntem piaszczystym
niezawieraicym kamieni.
W przypadku przewodow rurowych nayesprawdze:

- prostolinijna¢ utozenia przewodu,

- zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,
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- sprawdzt draznosé (Swiatto kanatu) i wykoné préby hydrauliczne na eksfiltragj infiltracje
- wykona& zasyplg gruntem piaszczystym lub z piasku

Zasypka w strefie prowadzenia rury do wysako50 cm ponad lico rury wykoidarecznie gruntem
piaszczystym bez kamieni, z@gczanym ¢cznie, warstwami. Strefa prowadzenia rury music by
zag;szczona, co najmniej do waftd min 90 % Proctora (najlepiej 100 %) wg PN-74/B480. Do
wykonywania zasypki wkziwej wykopu nad strgfochronn rurociagu w pasie jezdnym i poboczu pma
przystpi¢ po dokonaniu kontroli stopnia zggczenia obsypki. Do zasypki étawej nalery uzy¢ gruntu
piaszczystego dowiezionego. Do zasypki nie nyalgywat gruntu zawierajcego due kamienie i gltazy.
Rozbiorka odeskowania wykopu powinna gpetva réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy
zachowaniu szczegoOlnej ostrmsci, ze wzgtdu na maliwos¢ obsungcia sk $scian wykopu. Zasypk
wykopow pod sieciami uzbrojenia terenu starannge&aé, aby unikaé p&zniejszego osiadania.
Rozbiorka odeskowania wykopu powinna rpstva réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy
zachowaniu szczegodlnej ostrméci, ze wzgbdu na maliwosé obsungcia sk écian wykopu. Nadmiar
gruntu naley odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inwestora.

Teren po zaki@czeniu robot przywroéido stanu pierwotnego. Istnieg nawierzchnie drog i chodnikéw
odbudowé w standardzie sprzed rozpgca robot, po uzgodnieniu

Z zaradca drog.

Nalezy bezwzgédnie przestrzegazasadyyze zagszczenie strefy posadowienia rur musé,bgo najmniej
réwne zagszczeniu zasypki wkaiwej, nigdy nie mniejsze.

Calas¢ robot ziemnych, a zwiaszcza w pabliistniepcego pod i naziemnego uzbrojenia wykéra
zachowaniem maksymalnej ostnosci oraz wszelkich obowkujacych przepiséw bramowychi BHP.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S 00.00.00.

6.2  Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowargodndci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidfvej. W czasie kontroli szczegalmuwag; nalezy
zwrocié na:

- zapewnienie stateczém scian wykopu,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot iigo zakdiczeniu,

- doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykozenie),

- zagszczenie warstwami zasypywanych wykopow.

7  WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7ST S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S 00.00.00.
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8.2  Zasady odbioru robot

Badanie materiatow i elementéw obudowy wykopdw malerykona bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi w opisiébézznym.
Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonuje @izez ogidziny zewrtrzne i porownanie z
rysunkami oraz tytkowanym sprgtem.

Badanie materiatow drendw i obsypki filtracyjnejlery wykona& bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne poréwnujc rodzaj materiatéw z cechami podanymi w rysunkach.

Badanie przekroju drema przeprowadza si przez sprawdzenie wymiaréw poprzecznych obsypki
filtracyjnej przez pomiar z doktadéaa do 1 cm.

Badanie zmiany kierunku drena w planie i zmiany przekroju przeprowadza girzez ogidziny
zewrgtrzne, czy zostaty wykonane w studzienkach zbiarhzy

8.3  Zakres odbioru robot
Minimalna czstas¢ i zakres testow i pomiaréw:
Pomiary szerokii dna wykopu
- Pomiary wykonywa tasma, co 200 metrow w linii prostej, w przypadkach sapainych, -co 50 m
Pomiary zagibienia dna
- Pomiary wykonywa niwelatorem, co 200 metrow i w miejscachtpliwych.
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora
- Stopie ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy.
- Stopier ID zdefiniowany powinien byzgodny z okrélona kategora przeznaczenia gruntu.
Szerokd¢ dna wykopu
- Szerokdé¢ dna wykopu nie powinna zdi¢ sig od projektowanej z tolerarci 5 cm
Zagkbienie dna
- Zagkbienie dna wykopu, okseane pomiarem kzinych wysokéciowych przy ayciu niwelatora
nie powinno rani¢ sic od projektowanych eznych z tolerangj—3cm do +1cm.

9 SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 9 S$-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

10 PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy
PN-B-04481:1988P - Grunty budowlane -- Badanidpkdgruntu
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S-03.00.00 PRZESICIA PRZEZ PRZESZKODY.

S-03.01.01 HORYZONTALNE PRZEWIERTY STEROWANE ORAZ PRZEWIERTY
POZIOME

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszych STa swymagania dotycce wykonania i odbioru wodagju wykonanego
metody bezwykopowi:

* horyzontalnymi przewiertami sterowanymi

* przewiertami poziomymi — pod dradrajowna

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinmemetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji zadania inwestycyjnego pBUDOWA RUROCIGOW WODOC{GOWYCH ZASILAJCYCH
ZBIORNIK NA TERENIE STACJI WODO@OWEJ W ZAMKOWEJ WOLI Z B NR 1 | NR 2.

1.3  Zakres robot objety Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotyczce zasad prowadzenia robot zeénych z
usytuowaniem ruroggow utazonych bezwykopowo za pomgc
* horyzontalnych przewiertow sterowanych przy zasi@sou rur PE trojwarstwowych SDR11
PE100 csrednicach:
e Dz 110x10mm (L=91,2m)
* Przewiertow poziomych w stalowych rurach ochronngtB,0x6,1mm o diugai 2m5 i 5,5m.

1.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Sh ggodne z wisciwymi obowkzujacymi przepisami, z Specyfikacja
Techniczna ST 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD — Horizontal Directional Drilling) - sterowany system
uktadania po tagodnym tuku instalacji podziemnychypomocy ustawionej na powierzchni wiertnicy.
Kat wejscia / wyjscia (Entry / Exit Angle) -w przewiertach sterowanychatkpod ktérym wchodg lub
wychodz z gruntuzerdzie wiertnicze podczas wykonywania przewiertatpivego.

Przewierty sterowane -alternatywne okrdenie dla Horyzontalnego Przewiertu Sterowanego

Rura ostonowa(Casing) -rura zabezpieczaga przewiert. Z reguly nie jest rura przewodowgedynie
ochrona dla niej.

Rura ostonowa/ochronna(Sleeve pipe) rura instalowana jako zewtnzna ochrona dla rury przewodowej
Rura przewodowa(Product pipe)} rurocag przewidziany do eksploatacji

Wiertnica - urzadzenie hydrauliczne przeznaczone do wykonania pezawpod przeszkodami

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jskach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST. Ogdlne wymagania dotygz robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne”.
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2 MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wodgni metodami bezwykopowymiasmateriaty
budowlane, ktére posiadafieklaracje zgodrigi z PN lub EN wytworcy lub odpowiadapbowazujacym
przepisom i normom.
Horyzontalne przewierty sterowanewykonywa przy zastosowaniu rur PE tréjwarstwowych SDR11
PE100 asrednicach:

* Dz 110x10mm
Przewierty poziome wykonywa w stalowych rurach ochronnych 219,0x6,1mm .

2.1  Skfadowanie materiatow

Magazynowane rury powinny byzabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami proingonecznych,
temperatug wyzsz niz. 40°C i opadami atmosferycznymi. Réze sktadowanie rur powinno odbyénsic
w pomieszczeniach zamkiych lub zadaszonych. Rur z PE nie wolno nakiywmiemdaliwiajac
przewietrzanie.

Rury naley uktadajc w pozycji leacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury o aych srednicach i
grubcciach winny by sktadowane osobno. Wykonawca jest zolaamy uktada rury wedtug
poszczegodlnych grup, wielkoi i gatunkdéw w sposib zapewnijey stateczn& oraz umaliwiajacy dostp
do poszczegéblnych stoséw lub pojedynczych rur.

Powierzchnia sktadowania powinna ¢bytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemwsid
opadowych.

Rury powinny by skiadowane na rownym podio na podkiadach i przektadkach drewnianych, a
wysoka¢ stosu nie powinna przekraézd.5 m. Sposob sktadowania nie zeopowodowé nacisku
powodupc deformacije rur.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniery dolnej warstwy rur mma dokoné za pomog kotkow i klinow
drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasansportu i magazynowania nate czsci
uszkodzone odgt, a kace rur sfazowa

Ksztattki, zhczki i inne materiaty (uszczelkérodki do czyszczenia, itp.) powinny dskladowane w
sposob upomdkowany, z zachowaniem vgj omowionychsrodkéw ostranosci. Skiadowane rury i
elementy nie mag by¢ nara&one na intensywne oddziatywanie ciepta, rozpusndzalv i kontakt z
otwartym ogniem.

Nalezy chronit rury przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczeniexnczelnd i przed obcizeniami
punktowymi. W przypadku pahiejszego skladowania bez opakowania fabrycznefmyn&azdorazowo
uzalezni¢ ilos¢ warstw rur od warunkéw gruntowych, miejscowych waow przetadunku.

Pod pierwsza warstwa rur powinnycoytozone drewniane kantéwki, aby zapobiec nanoszenia Ipizez
sciekapca wod deszczowa i przymarzaniu rur do padto

3 SPRZET

Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w ST 00.00.00 pkt. 3 ,Wymagania Ogolne”

Sprzt winien gwarantowé& uzyskanie odpowiedniej jaka robdt. Dobor sprgu budowlanego pod
wzgledem typdw i ilgci powinien by zgodny z opracowanym przez WykonawRZJ, zaakceptowanym
przez Ireyniera.

Sprzt montaowy i srodki transportu musza byw peini sprawne i dostosowane do technologii i
warunkéw wykonywania robot oraz wymogow wynid@jch z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie.

Wiertnice do wykonywania przewiertéw winnydbgostosowane do lokalnych warunkoéw terenowych oraz
geologicznych.
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4 TRANSPORT

Wymagania ogoélne dotysee transportu materiatu podano w ST 00.00.00 pki\gmagania Ogodlne”.
Materialy na budow powinny by przewaone odpowiednimgrodkami transportu w taki sposob aby
unikna¢ uszkodzé oraz zgodnie z przepisami BHP.

Transport musi odbywasie na zasadach okdlenych w przepisach Prawa o Ruchu Drogowym. Rury
przewozé¢ w pozycji lezacej - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na padilch i klinach
uniemaliwiajacych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury pawi by¢ przewaone na odpowiednio
przygotowanych pojazdach oraz powinny¢hby sposéb fachowy zatladowane i roztadowane. Rury w
wiazkach musza Wy transportowane na samochodach o odpowiedniej sttugdNalery unika
jakichkolwiek uderzé. Rury PE § zwykle dostarczane w 16-sto metrowych odcinkacfalrycznie
natazonym fcznikiem. Oryginalne opakowanie fabryczne, ngceej w formie palety rur nadajsic do
transportu i sktadowania.

Wytadunek rur w wizkach wymaga zycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami lubzdignia z
belka umaliwiajaca zaciskanie sizawiesin na wizce. Do rur z PE nie wolno stosoivaawiesin z lin
metalowych lub tacuchow.

Gdy rury g zatadowane teleskopowo (rury o mniejsaejdnicy wewatrz rur o wekszejsrednicy) przed
roztadowaniem wizki nalezy wyjac rury "wewrgtrzne".

Z uwagi na specyficzne wdaiwosci rur PE nalgy przy transporcie zachowywanastpujace dodatkowe
wymagania:

* przewdz rur mge by wykonywany wyicznie samochodami skrzyniowymi,

» przewdz powinno giwykona przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, mzym powinna
by¢ zachowana szczegdlna osmosé przy temperaturach ujemnych, z uwagi naekaiona
krucha¢ tworzywa,

* na platformie samochodu rury powinnyzéé, na podktadach drewnianych o szeraloco
najmniej 10 cm i grubii co najmniej 2.5 cm, uimnych prostopadle do osi rur,

* wysokas¢ fadunku na samochodzie nie powinna przekradza,

e rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedte tektury falistej i desek pod
tancuchy spinajce bocznéciany skrzyy samochodu,

» przy zatadowaniu rur nie mpa ich rzucé ani przetaczapo pochylni,

* przy diugdciach wikszych ni diugd¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mge przekraczal m.

W przypadku rur stalowych naig unika jakichkolwiek uderze.

Szczegoblna ostrmosé nalezy zachowd w temperaturze bliskiej° i nizszej z uwagi na krucké rur w
tych temperaturach. Ksztattki (tuki) nale przewozé w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem
ostraznosci jak dla rur.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania podano w ST 00.00.00 pk¥Wymagania Ogoélne”.

Wykonawca powinien przedstatvi Zamawiajcemu, projektu organizacji, harmonogram robét
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheola prowadzone roboty zwiane z ulégeniem rurocgu
bezwykopow metoda przewiertow.

Przewiert sterowany:
Odcinek wyznaczony do wykonania metoda przewiedryzontalnego — odcinek o dt 91,2m na dzialce
109/2.

23



Na calej dtugéci rurochkg ma by jednolity, wykonany z rur trojwarstwowych, stanaeych rue
przewodowy, ktéra docelowo dzie prowadzi wock.

Technologia wykonywania przewiertu jest rasfaca:

Przewiert pilotaowy

Zadaniem tego etapu jest przewierceniepgid przeszkaglzerdziami wiertniczymi zgodnie z wcage]
zaprojektowaa (wysokaciowo i w planie) osi przewiertu.

W tym celu do pierwszeferdzi montuje & glowice wiercaca z plytka sterupca. Tak przygotowany
osprzt wwierca st w grunt, systematycznie daekmjac nastpne zerdzie. W glowicy wiergcej
zainstalowana jest sonda, ktora nazigie informuje -pracownika dokoniygego pomiaréw oraz operatora
wiertnicy - o parametrach przewiertu dgbkas¢, pochylenie gtowicy). Dane wysytane drog radiowg
lub w przypadku silnych zakiéaegenerowanych przezodta zewrtrzne (np. linie energetyczne) poprzez
kabel przewleczony wewtrz zerdzi - sonda kablowa. Sterowanie polega na odpmbie
skoordynowaniu ustawienia glowicy oraz obrotu iypes przekazywanego od wiertnicy poprzezdzie
wiertnicze.

W przypadku wysipienia podczas wykonywania wiercenia nieoczekiwg@negszkody istnieje nibwos¢
wycofania kilku zerdzi i zmiany kierunku w celu jej omgtia. Da&wiadczeni operatorzy systemow
nawigacji, we wspotpracy z operatorami wiertniezalenie od dlugéci przewiertdw g w stanie wy§¢ z
przewiertem pilotaowym z doktadnécia kilkunastu centymetréw. Podczas wykonywania wieize
podawana jest poprzeerdzie wiertnicze i dysze umieszczone na gltowicgraicej ptuczka bentonitowa.
Jej zadaniem jest pomoc w urabianiu gruntu, wyphakie urobku z otworu, chtodzenie glowicy,
smarowanie zewttrznychscianzerdzi wiertniczych.

Przewiercanie otworu

Po wykonaniu otworu pilot@wego (osignigciu punktu kacowego przewiertu), zostaje zdemontowana
glowica wier@gca, a na jej miejsce zamontowany ogpstuzacy do powékszeniasrednicy otworu - jest to
rozwiertak. Rozwiertak zostaje wwiercany i prageiny w kierunku maszyny. Przez caly czas, za
rozwiertakiem zostajdokrecane kolejne odcinkierdzi wiertniczych. Po zakezeniu cyklu rozwiercania
zostaje - od strony maszyny - zdemontowany rozekeid pozostaty w otworze odcinggrdzi skecony z
nagkdem przewodu wiertniczego na wiertnicy. Z tylu pvpelu wiertniczego zostaje zamontowany
nastpny rozwiertak i analogicznie przeprowadzone ¢@mst rozwiercanie W zataosci od rodzaju i
srednicy planowanej do przegniecia rury [wiazki rur], warunkéw geologicznych oraz dhugd
przewiertu otwor rozwiercagido srednicy 20-100% wegkszej odsrednicy rury. W zwazku z powyszym
wykonuje s¢ kilka cykli rozwiercania montar kazdorazowo rozwiertak o coraz to ekiszej srednicy.
Podobnie jak przy przewiercie pilatavym caty czas podawana jest pluczka wiertniczapfywajaca
przez dysze umieszczone §@anach rozwiertaka). Podstawowe zadania ptuczignw etapie przewiertu
to: wynoszenie urobku z otworu, pomoc w urabiaegojscian, chtodzenie rozwiertaka, stabilizaégan
otworu). Wanym jest kontrola i zachowanie wyptywu ptuczki (&raurobkiem) z rozwiercanego otworu.
Przeciganie rury

Ostatnim etapem wykonania przewiertu jest peggoiie rury. Po naklgtym przygotowaniu otworu
(rozwierceniu do pmdanejsrednicy, ustabilizowaniu jegécian, oczyszczeniu jegaWwiatta" na catej
diugdsci przewiertu) meemy przysipi¢ do przeciganiawczesniej przygotowanego catego odcinka rury.
Do rozwiertaka (wypos@nego w ketlik, uniemazliwiajacy przenoszenie iruchu obrotowego na
ciagniete elementy) zaczepiamy eyrna ktorej koniec wczaiej montujemy gtowie ciagnaca. Tak
przygotowanyrozwiertak wraz z ruy, przecigamy przez otwor (ten etap musicbgrzeprowadzony w
ruchu cagltym - przerwy nie powinny kiydtuzsze ni niezlgdne jak np. rozkicanie i demontazerdzi na
wiertnicy
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Rury i ksztaltki PE 4czone lgda metod zgrzewania doczotowego przy pomocy zgrzewarki
doczotowej. Szczegobtowy opis zgrzewania doczotowaga dane techniczne procesu zgrzewania podane
sa W instrukcjach producentéw rur.

W trakcie wykonywania robét natg sie stosowa scisle do wytycznych i zalede podanych w
instrukcjach producenta.

Przewiert poziomy:

Prace rozpoczyna ¢iod wykopania komory poatkowej i kaicowej. Komoe wykona& o $cianach
ubezpieczonych wypraskami stalowymi o wymiarachtakxsvanych do typu wiertnicy. Wyldrarunt z
wnetrza komory i wywié¢ na odktad. Dno komory dciarg oporowy ubezpieczy ptytami betonowymi.
Prace rozpoeg od doktadnego ustawienia gdzenia przewiertowego w komorze zgodnie z kierumkie
zalazonym spadkiem.

Kolejnos¢ robot przy wykonywaniu przewiertu poziomego:

» wykonanie komory startowej w postaci wykop&oianach ubezpieczonych wypraskami stalowymi
o0 wymiarach dostosowanych do typu wiertnicy

» wykonanie komory odbiorczej w postaci wykopsotanach ubezpieczonych wypraskami
stalowymi

* wykonanie przyciskuerdzh pilotazowa,

» wiercenie otworu, wciskanie rur stalowych ostonolywyciagnieciezerdzi i slimakow.

* przecagnigcie rur przewodowych.

e zamkniecie przestrzeni miedzy rurggiem roboczym, a wewtrzng scianky rury ochronna , na
wlocie i wylocie, z obu kacow rury ochronna korkiem z pianki poliuretanowsej, dtugdci nie
mniejszej nk 10 cm, mierzc od kravedzi rury przejciowej i zamkngcie manszet

Wiertnica pracuje na zasadZwidra, ktéry przenosi moment obrotowy od mechanizrag;dzapcego do
gtowicy wiertta. Swider petni jednoczaie role przengnika slimakowego, ktory zabiera urobek z czota
przewiertu i transportuje go do studni startowejtyQoroces jest sterowany i kontrolowany ze staskavi
operatora.

Jako rury przewiertowe stosodvaury stalowe w oparciu o obogzujaca nornmg. Rury stalowe bez szwu
przewodowe o sprawdzonej szczalio taczenie rur natey wykonach przez spawanie elektryczne
doczotowe.

Rury stalowe powinny odpowiadayatunkowi okrélonemu w Dokumentacji Projektowej i ndigrwale
wybite oznakowania lub w inny sposob jednoznacphieslony gatunek. Miejsca spawania nie powinny
posiadacz rozwarstwie wzerow i ubytkow powierzchniowych wkszych nk 5 % grubéci materiatu i
wiekszych nk 10 % powierzchni. Ponadto nie powinny tieys, gknie¢ itp. wad. Suszenie elektrod
powinno by zgodne z zaleceniem producentéw. Spawacze wykoyulacze spawane powinni mée
aktualne uprawnienia specjalistyczne, odpowiedmezakresu wykonywanych robét, udokumentowane
wpisem do ksizeczki spawacza.

Wprowadzenie rury PE do rury ochronna wnglavykona za pomog ptéz piekcieniowych. Przed
rozpoczciem pracy ustati konieczna ilé¢ i typ elementow ptéz. Otwarte péeienie Izno pokczye na
rurociagu, kace piegcieni wsuné jeden w drugi i lekko zabic. Piescienie ptozy zacisgg symetrycznie
przy pomocy urzdzenia zaciskowego do monteaz niemazliwe bedzie przesuwanie pigienia po rurze.
Elementow ptdz nie mima zaciska jednostronnie. Pol@nie ptdéz na ruroggu naley ustalt wczeniej,
poniewa pdzniejsze rozwqzanie ptdz jest nienmiwe.

Przy kacach przejciowej naley zamontowa pierscienie podwdjne. Przestizemiedzy rurocigiem
roboczym, a wewgtrzma $cianka rury ochronna , na wlocie i wylocie, z obonédw rury ochronna
zamkmy¢ korkiem z pianki poliuretanowej, na diugo nie mniejszej ri 10 cm, miergc od kravedzi rury
przegciowej i manszet
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Badanie materiatlow aytych do budowy wodoggu przeprowadzi na podstawie atestow producentéw,
poréwnania ich cech z normami przedmiotowymigdginy zewrtrzne.
Kontrola jakdci robot winna obejmowanastpujace badania:
» sprawdzenie uszczelnienia przewodow,
» przeprowadzenie préby szczednbprzewodu,
* jakodéci uzytych materiatow.

7  OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr (m) wykonanego pexwiw poziomie z uwzgtinieniem spadku, przy
czym w kwocie za wykonanie przewiertu horyzontatmegleyy uwzgkdni¢ wszelkie koszty poniesione w
zwiazku z jego wykonaniem.

8  ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajodbiorowi wg ST 00.00.00 pkt. 8. ,Wymagania Ogdine

Roboty uznaje siza wykonane prawidtowo, zgodnie z DokumentacjgaRtowa i Specyfikacja
Techniczna jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem reoleji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne. W przypadku stwierdzenia usterek, Zaragey ustali zakres i termin wykonania robot
poprawkowych na koszt Wykonawcy.

9 PODSTAWY PLATNOSCI
Wymagania ogolne podano w ST 00.00.00 pkt. 9. ,Wyamea Ogolne” Cena jednostki obmiarowej
obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze

e zakup i dostawmateriatu;

» ufozenie rurocigu metodami bezwykopowymi

* wykonanie wszystkich niezddnych pomiaréw, bada sprawdzeé.

10 PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy

PN-B-10736:1999P - Roboty ziemne -- Wykopy otwadi& przewoddéw wodoggowych i
kanalizacyjnych -- Warunki techniczne wykonania

PN-B-10725 — Wodoggi. — Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania.

PN EN 12620 - Kruszywa mineralne do betonu

PN-EN 206-1:2003 - Beton cz. 1; wymaganiadetaosci produkcja i zgodngs.
PN-EN 1008:2004 - Woda zarobowa do betonu.

PN-EN 13139 — Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 206-1:2003 - Beton cz.1 wymagania

PN-B-24620:1998 -Masy i roztwory stosowane na oimn

PN-C-96177 - Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stoaowna gagco
PN-B-24620:1998 - Masy i roztwory stosowane na @mn

PN-EN 991:199 - Oznaczenia wymiaréw prefabrykowangiementow zbrojonych
PN-EN 934-2+A1:2012(U) - Domieszki do betonu

PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdlne wymaganiadidéa
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10.2. Inne dokumenty
Instrukcje montau producentow rur.
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S-04.00.00 INNE PRACE

S-04.01.01 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI DROG.

1  WSTEP

1.1  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X Sarwymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbiérkelementow drog oraz odtworzeniem drég.

1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zag@nych z odworzeniem:
— warstw nawierzchni i podbudowy,

okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

2 MATERIALY

2.1  Wymagania ogdlne dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materialdw podano w ST S-00.00.00. "Wymaganidnag

2.2  Kruszywo
Konstrukcja nawierzchni z thucznia kamiennego:

» warstwa gorna ttucz2e0-31 mm, gr 8 cm,
* podbudowa z kruszywa tamanego grétd.5cm,
» warstwa odgczapca z piasku grubdgi 20cm,

Nawierzchnia drogi dojazdowej doegja nr 1 — z wykorzystaniem istragjych piyt drogowych
zelbetowych.

2.3 Zrodta materiatow

Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inwestora.

Zrodta materiatow powinny ywybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem, przed rozpeciem robot.
Wykonawca powinien dostarozyvyniki bada laboratoryjnych i reprezentatywne prébki matemato

3  SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogoélne".

3.2  Sprzet do rozbiodrki
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementéw drég, ogrodizei przepustow mze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przez Inwestora:

spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody ezarowe,
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- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

3.3  Sprzet do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego echanicznie

Do wykonania robot nahy stosowa:

uktadarki lub rowniarki do rozktadania materialwyprofilowania warstwy,

walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statgc

zagzszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walderacyjne - jako spkg pomocniczy, zwlaszcza w
miejscach trudno doginych.

4 TRANSPORT

4.1 Wymagania ogolne dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00.00. "Wymaganiéned

4.2  Transport materiatow
Transport powinien odbywzsic w sposéb przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i uszkodzeniu.

4.3  Transport materiatdw z rozbiérki
Materiat z rozbiorki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5  WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00000Wymagania ogolne”

5.2  Wykonanie rob6t rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drdg obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw, zgodnie
z dokumentagj projektows, ST.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagie whlasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okéone w ST lub wskazane przez Inwestora.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw drimpjdupce seé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldenymi w
ST S-02.00.00 “Roboty ziemne”.

5.3 Przygotowanie poditda
Podtaze powinno by wyprofilowane i zagszczone, rowne i czyste.zédi podtaze wykazuje jakiekolwiek
wady to powinny b§ one usunite wedtug zasad zaakceptowanych przez Inwestora
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5.4  Rozktadanie kruszywa
Warstwa kruszywa powinna éywyprofilowana tak, aby jej ostateczna grébh@o zagszczeniu byla
réwna grubéci projektowej, z zapewnieniem wymaganych spadkémdnych wysokéciowych.

5.5  Zageszczanie
Po kaicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczania przez watowanie.

5.6  Ulozenie nawierzchni

Wykop po wykonaniu ruroggu zasypéa piaskiem warstwami o grubd 0,20m z zagszczeniem
mechanicznym do wskaika zagszczenia 1,0 (dotyczy rowrielrog gminnych).

Odbudove nawierzchni drog wykoriado obecnego standardu.

Po zakaczeniu uktadania podbudowy najeutozy¢ nawierzchng .

5.7  Konstrukcja nawierzchni
Drogi ttuczniowe:

e warstwa goérna ttucze0-31 mm, gr 8 cm,
* podbudowa z kruszywa tamanego grétd.5cm,
» warstwa odgczapca z piasku grubdgi 20cm,

Nawierzchnia drogi dojazdowej doegja nr 1 — z wykorzystaniem istragjych piyt drogowych
zelbetowych.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakd&ci rob6t
Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogdélne"

6.2  Kontrola jako sci robot rozbiorkowych

Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie komplasiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetdi@mdpowiednie wymagania okilene w ST S-02.00.00 “Roboty ziemne”.

6.3 Badania przed przystpieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadanie kruszyw i mieszanek mineralno-
bitumicznych na reprezentatywnych prébkach. Odimbit

7  WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem BT S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.

8 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Roboty podlegaj odbiorowi robot na zasadach odomych w ST S-00.00.00. "Wymagania ogolne".

8.1  Odbior robot
Roboty uznaje siza odebrane §# zostaty wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i ST.
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9 SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 8T S-00.00.00 “Wymagania ogélne”.

10 PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy

Numer normy polskiej i odpowiadgjej jej normy europejskiej i rilzynarodowe;j

Tytut normy

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dnegd?odziat, nazwy, okékenia.

PN-S/02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm¥égania i badania.

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zZzigmstabilizowanych mechanicznie.
PN-S-96012:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa isatape podige z gruntu stabilizowanego cementem.
Wymagania i badania.

PN-57/S-06100 Zmiany Bl 2/72 poz. 14. Drogi samalcivee. Nawierzchnie z kostki

kamiennej.

PN-EN 1436:2000 IDT EN 1423:1997 Materialy do pozémo oznakowania drég. Wymagania doiypez
poziomych oznakowadrdg.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek fgrun

PN-88/B-06250 Zmiany Bl 9/89 poz. 78, Bl 12/90 p8%, Bl 10/91 poz. 67.

Beton zwykly. PN-63/B-06251

Zmiany Bl 6/67 poz. 87 Roboty betonowgeibetowe. Wymagania

techniczne.

PN-86/B-06712 Poprawki Bl 6/87 poz. 52.

Zmiany PN-B-06712/A1:1997 Kruszywa mineralne doobetzwyktego.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

PN-B-19701:1997 Cement. Cementy powszechnegtku. Sktad,

wymagania i ocena zgodw.

PN-B-11111:1996 Poprawki N 11/97 Kruszywa mineraldeuszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Errata KNN 11/96 Ip. 3. Kruszywaneralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhg&ao nawierzchni drogowych. Piasek.

S-05.00.00 WODOCAG.

S-05.00.01 MONTA WODOCIAGU.
1  WSTEP

1.1  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznelSa wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z budow rurocagéw wodocigowych zasilajcych zbiornik na terenie staciji
wodochgowej z ugé wody.

1.2  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem wodoagu.
W zakres tych robot wchoglz

* roboty przygotowawcze,

* roboty montaowe sieciowe

* wykonanie wztow

« kontrola jakdci.
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2 MATERIALY

2.1  Ogdlne wymagania

Ogo6lne wymagania dotygee materiatdw podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidregjo

Wszystkie materialy mage kontakt z wog pitna powinny mi€ atest higieniczny Ratwowego Zaktadu
Higieny.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduposiadanie
za&wiadczenia o jakai lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

2.2  Rury przewodowe

Do zasilania zbiornikéw wodagjowych stosuje ginastpujace materiaty:
Rury Dz110/6,6mm PE100 PN10 SDR17.

2.3  Rury ochronne
Rury ochronne stalowedednicy 219x6,1 PN-79/H-74244[2]
Powierzchnigcianek rur powinny by zabezpieczone powialasfaltova.

2.4 Uszczelnienia rur ochronnych
Do uszczelnienia kawowek rur ochronnych natg manszety.

2.5 Uzbrojenie
Na sieci wodocigowej naley zastosowanastpujace uzbrojenie:

Zasuwy odcinajce @100, @150.
Parametry zasuw:
o Zasuwa klinowa negkkouszczelniana, wg EN 1171 (DIN 3352-4A)
* Przykhcza kotnierzowe wg EN 1092-2
* Dlugos¢ zabudowy wg EN 558-1
» Korpus, klin i pokrywa zeliwa sferoidalnego
* Kilin catkowicie gumowany (wewiirz | zewmntrz) — elastomerem EPDM antybakteryjnym
» Klin prowadzony na catej dtugoi za pomog elementow z tworzywa sztucznego
* Tuleja uszczelniapa z mosjdzu
* Uszczelnienie wrzeciona w tulei za poraoain. dwoch o-ringéw
* Mozliwos¢ wymiany uszczelek w tulei pod petnyngmieniem roboczym
* Nakretka wrzeciona z mosgilzu, wewgtrzna, wymienialna
* Powierzchnie oporowe wrzeciona z tworzywa sztucaneg
« Sruby pokrywy ze stali nierdzewnej, gniazdab zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
Polkczenia kotnierzowe natg izolowa rekawami termokurczliwymi lub tama PE. Zasuwy
wyposaone w skrzynkizeliwne do zasuw. Wokot skrzynek do zasuw malerykona opask
z betonu B-15.

Zawory napowietrzaro- PN 16 DN 80 o parametrach:
» nierdzewna konstrukcja przystosowana do b&zaumiej zabudowy w ziemi
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* rura ochronna ze stali nierdzewnej petni fugkaymory
* czesci wewretrzne ze stali nierdzewnej
* pokrywa ze stopu aluminium
* przyfacze do rurocgu : kotnierz
* wyposaony w zawor odpowietrzago-napowietrzaicy o cechach:
— Samoczynny, sterowany przez medium w rugai
— Jednokomorowy
— Podwadjna funkcja, dwa przeloty :
- dwzy przelot - do na- i odpowietrzaniazieh ilosci powietrza, przy
opr&nianiu i napetnianiu ruroggu
- maty przelot — do odpowietrzania matychsgdopowietrza w warunkach
roboczych
— Przylkcze kotnierzowe wg EN 1092-2
— Korpus i pokrywa zeliwa sferoidalnego
— Czgsci wewretrzne ze stali nierdzewnej
— Uszczelki z EPDM
— Sruby pokrywy — ze stali nierdzewnej
— Wyposaony w przyhcze gwintowane do odprowadzania powietrza i woggkrywy
— Zaopatrzony w otwor kontrolny do pomiargrienia wewitrz zaworu
— Pokrycie antykorozyjne — malowanie epoksydowe r25@lum

» kotnierzeslepe, trojniki, redukcje zgodne z nagrRN-92/M-74001[33]

Wezly na sieci nalgy wykona zgodnie z dokumentacija projektaw

2.6  Bloki oporowe

Stabilizacja utaonego w wykopie przewodu wodagbwego jest zapewniona poprzez bloki oporowe,
ktore shia do przenoszenia na grunt sity osiowych. Bloki @wee montowane na odgateniach i
zatamaniach, magby¢ prefabrykowane lub wykonywana na miejscu budowetonu lanego, zgodne z
normy BN-81/9192-05

2.7  Skfadowanie materiatow
Rury naley przechowywé w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym pogip w sposob gwarantgy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadanusiémycznymi oraz spetnienie warunkéw bhp.
Ponadto:
a) rury z PE nalgy skltadowa& w taki sposéb, aby stykatyesbne z podieem na catej swej diugoi.
Mozna je sktadowé&na gsto utazonych podkiadach. Wysoke sterty rur nie powinna przekracza
1,5 m. Skiadowane rury nie powinny doyaraone na bezpwednie dziatanie promieniowania
stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywaaipawinna przekraczs80°C,
b) zasuwyzeliwne oraz ksztattki powinny ldysktadowane i przechowywane w magazynie zagtyni
oraz suchym.
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3  SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

3.2  Sprzet do wykonania robot
W zalenosci od potrzeb, Wykonawca zapewni ngmtiacy sprzt do wykonania robot ziemnych i
instalacyjnych
- kopark; podsebierm 0,25 ni do 0,40 m,
- sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak spalinowy, walec
wibracyjny,

4 TRANSPORT

4.1  Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidnedo

4.2  Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wygtznie w pot@eniu poziomym.

Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezone przed przesuwanieng si
przez podklinowanie lub inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny st§kaie z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowé
uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewgenia rur transportem kolejowym, naje przestrzega przepisy o ftadowaniu i
wytadowywaniu wagonow towarowych w komunikacji wesvmnej (zadcznik nr 10 DKP) oraz tadowa
do granic wykorzystania wagonu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie aplezuc&, a szczegdh ostrazncs¢ nalery zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatilizko OC i nizsze;.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa mae przewysza scian srodka transportu o
wiecej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur kielichowych i kotnierzowych natg
uktada® na podktadach drewnianych, podobnie poszczegOlaestwy naley przedziela elementami
drewnianymi o grubixi wigkszej ng wystapce czsci rur.

5  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00000\/magania ogélne”.

5.2  Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczerniavale oznaczy je w terenie.
W celu zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem av@pdmpowan z wykopow lub z opadow
atmosferycznych powinny Byachowane przez Wykonagvco najmniej nagpujace warunki:
a) gorne krawdzie bali przyciennych powinny wystawa co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;
b) powierzchnia terenu powinna dyyprofilowana ze spadkiem urdawiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegagy do wykopu;
C) w razie koniecznzi wykonany zostanie gy odprowadzagcy wod; na bezpieczpodlegtac.

5.3 Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z ST-02.01.01
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5.4  Przygotowanie podiaga

Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych otmymaltdci
powyzej 0,05 MPa podizem jest grunt naturalny przy nienaruszonym dnie opyk spetniajcy
wymagania normy PN-85/B-10726 [12].

W gruntach spoistych nadg wykona podiaze wzmocnione z warstw pospéiki luwiru z domieszk
piasku grubéci od 15 do 20 cm, zgodnie z PN-53/B-06584 [9].

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodiae naley wykona z warstwyzwiru lub
tlucznia z piaskiem gruoi od 15 do 20 crmaEznie z utagonymi siczkami odwadniajcymi.

5.5 Roboty montazowe

5.5.1 Warunki ogélne

Najmniejsze spadki przewodow powinny zapewmiozliwo$¢ spuszczenia wody z rur@giow nie mniej
jednak nk 0,1%.

Glebokas¢ utozenia przewodow przy nie stosowaniu izolacji cieplneodkéw zabezpieczaych podiae

i przewdd przed przemarzaniem powinnat ligka, aby jego przykrycie (hn) mierzone od wietzch
przewodu do powierzchni projektowanego terenu hwieksze ni gigbokas¢ przemarzania gruntéw hz,
wg PN-81/B-03020 [6] 0 0,4 m dla rurscednicy pontej 1000 mm. W przypadku mniejszych odlggio
przewdd nalgy ociepliéc np. warstwg zuzla, oddzielonego od powierzchni rury fpli

Odlegta¢ osi przewodu w planie od udzer podziemnych i naziemnych oraz édany budowli powinna
by¢ zgodna z dokumentagj

5.5.2 Wytyczne wykonania przewodow
Przewdd (rura ochronna) powinienébyak utazony na podtau naturalnym, aby opieratesha nim wzdta
catej dtugdci, co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetryczmeswojej osi. Na podia wzmocnionym
przewod powinien byutozony zgodnie z dokumentagprojektows.
Poszczegolne odcinki rur powinnydwynieruchomione przez obsypanie piaskiersr@dku diugdci rury i
mocno podbite tak, aby rura nie zmienita peloia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Pokczenie rur naley wykonywa w sposob nagpujacy:

— rury z tworzyw sztucznych poprzez zgrzewanie danaet
Do wykonywania zmian kierunkéw przewodu nglestosowa tuki, kolana i trojniki w przypadkach, gdy
kat nachylenia w stopniach przekracza gasjce wielkaci:

a) dla przewoddw z tworzyw sztucznych, gdyt kodchylenia przekracza wielk® dopuszczalnej

strzatki ugécia przewodu podarw warunkach technicznych wytworni,

Wykonawca jest zobowkany do uktadania rur w temperaturze od +5 d’&30
Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczaniemw gilanie i pionie na skutek parcia wody powinno
by¢ zgodne z dokumentagjprzy czym bloki oporowe lub inne umocnienia ggleimieszcz& przy
koncéwkach, odgakieniach, pod zasuwami, a f&kna zmianach kierunku:

- dla przewoddéw z tworzyw sztucznych zeliwa przy zastosowaniu ksztattek,
Przewody naley montowa& przy temperaturze od 0 do %80 Sposéb monta powinien zapewnia
utrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganyctep dokumentagj projektows. Opuszczenie i
ukladanie przewodu na dnie wykopu iraoskt odbywa& dopiero po przygotowaniu podia. Przed
opuszczeniem rur do wykopu nayesprawdzt ich stan techniczny. W miamazliwosci nalezy montowa
przewod na powierzchni terenu.
Przy stosowaniu technologii moataprzewodu na powierzchni terenu rgleddzielnie wykon& monta
weztOw zawierajcych ckzka armatue i ksztaltki zeliwne, ktére nasgpnie hczy sk z ciagiem
zamontowanych rur juw wykopie. Przy opuszczaniu przewodu na dno wykoalezy zwrdci uwag; na
to, aby padczenia kielichowe nie rozsuwahtgsiadmiernie.
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Podlare profiluje sé w miar uktadania przewodu. Nate zwrécic uwag:, zeby bosy koniec rury wszedt
do oznaczonego na rurze miejscacZi powinny pozoséaodstongte z 15 cm wola przestrzeni po obu
stronach paiczenia do czasu przeprowadzenia pro¥gieniowej na szczelrgo.

Przewody powinny byutozone ze spadkiem minimum 3,%

5.5.3 Wytyczne wykonania rur ochronnych

Przefcia przewodu pod drogami powinnydwykonane w rurze ochronne.

Rure ochronna nalery zakaczy¢ piercieniami uszczelniagymi i zaopatrzy w rurke sygnalizacyja
srednicy 25 mm wprowadzardo poziomu terenu, a jej zalezenie umigci¢ w skrzynce do zasuw.
Piecienie uszczelniage maj za zadanie zabezpieczenie wolnej przestrzegdzyi przewodem a rar
ochronm, przed dostaniemgdo jej wrgtrza wody lub innych zanieczyszdzeraz przed wydostanienxsi
na zewntrz w niekontrolowany sposob wody pocheckj z ewentualnej awarii przewodu.

5.5.4 Zasypanie wykopow i ich zagszczenie
Uzyty materiat i sposob zasypania nie powinny spowaauszkodzenia utmnego przewodu i obiektéw
na przewodzie oraz izolacji wodoochronnej, przedlgeciowej i cieplnej.
Grubas¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznePhMgs3/B-06584 [9] powinna wyndasi

- dla przewodow z innych rur - 0,3 m.
Materiatem zasypu w obie strefy niebezpiecznej powiniendgrunt nieskalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno-srednioziarnisty wg PN-74/B-02480 [5].
Materiat zasypu w olkbie strefy niebezpiecznej powinien dyag;szczony ubijakiemegcznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050 [7].
Pozostate warstwy gruntu dopuszcza zg:szcza mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia
przewodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien byie mniejszy ni 0,97.
W przypadku prowadzenia robdt ziemnych w istiej drodze o nawierzchni ulepszonej i trughio
osiagnigcia wskanika zagszczenia gruntu, co najmniej 0,98:1, ngleasypic gorm warstwe zasypu
wzmocnior, podbudow drogi.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogollne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

6.2  Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystpieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania majce na celu:
- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,
— okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
— okre&lenie stanu terenu,
— ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopdw przedizatavod,
- ustalenie metod wykonywania wykopow,
— ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontrotizasie trwania budowy.

6.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowkany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyobo6t w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Inwestora w oparciu 0 nagrBN-83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-
91/B-10728.
W szczegolngci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
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6.2.3

7

zbadanie materiatow i elementow obudowy padei ich zgodn&ci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami techniczny@d@nymi przez wytworkg

badanie zachowania warunkow bezpiéstea pracy,

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

badanie prawidtow&ei podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszétnowilgotnasci i
zgodndci z okr&lonym w dokumentaciji,

badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanego pod# wzmocnionego z
kruszywa lub betonu,

badanie ewentualnego dreéna

badanie w zakresie zgodiwo z dokumentagj techniczr i warunkami okréonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznyngtwérni materiatdbw, ewentualnie innymi
umownymi warunkami,

badanie gibokcsci utozenia przewodu, jego odleglm od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,

badanie utgenia przewodu na podto,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

badanie zastosowanychaty i ich uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieieeprzed przemieszczaniem,

badanie zabezpieczenia przewodu przy pcaejpod drogami (rury ochronne,

badanie zabezpieczenia przed kagdzradami bhdzacymi,

badanie szczelsoi catego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu paptzadanie wskaikow zagszczenia
poszczegodlnych jego warstw.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:
odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
Wynosi wiecej niz £ 5 cm,
odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodoyicksze nk 0,1 m,
odchylenie grubgei warstwy zabezpieczgej naturalne podi@ nie powinno przekrocgy: 3 cm,
dopuszczalne odchylenia w planie ke@zi wykonanego podi@ wzmocnionego od ustalonego na
tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie pawiprzekracza10 cm,
réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekrocZyw zadnym jego punkcie: dla
przewodoéw z tworzyw sztucznych =5 cm,
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonegotawach celowniczych nie powinny
przekroczy 10 cm,
stopien zagiszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugp 100 m nie
powinien wynost mniej niz 0,97.

WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

Zgodnie z punktem 3T S-00.00.00 “Wymagania og6lne”.
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8 ODBIOR ROBOT

8.1 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00@fnagania ogdine”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wiypozytywne.

8.2  Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj wszystkie technologiczne czyniod
zwiazane z przebudawlinii wodociagowych, a mianowicie:

— roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne z obudawécian wykopow,

— przygotowanie podia,

- roboty montaowe wykonania ruroggow,

— wykonanie rur ochronnych,

— wykonanie izolacji,

— préby szczelngi przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu.
Odbioér robo6t zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobaot.
Diugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poairby mniejsza od 50 m i powinna
wynosit: okoto 300 m w przypadku utenia rur w wykopach écianach umocnionych, galla przewodow
utozonych w wykopach nieumocnionych okoto 600 m.
Dopuszcza si zwigckszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z
tym, ze powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowienia rogmia lub
uzasadniona wzgtlami techniczno-ekonomicznymi.
Inzynier dokonuje odbioru rob6t zanikajch zgodnie z zasadami okienymi w ST S-00.00.00
“Wymagania ogolne”.

8.3  Odbior wstepny
Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

— sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegonkowego (polegace na

sprawdzeniu protokotow bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznyci$a@awych),

badanie szczelsoi calego przewodu (przeprowadzone przy catkowigl®nczonym i zasypanym
przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@e&.3 normy PN-81/B-10725),
badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiedniolmnobowizujacych w zakresie
bada fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).
Wyniki przeprowadzonych baflgpodczas odbioru powinny byujete w formie protokétu, szczegotowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisarmz nadzo6r techniczny oraz czionkéw komisji
przeprowadzajcej badania.
Whyniki bada przeprowadzonych podczas odbioruepsiego nalgy uzna& za dokladne, jeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczétngoatego przewodu) zostaty spetnione.
Jeveli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym wginym nie zostalo spetnione, naleocent jego
wplyw na stopié sprawndci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze
postpowanie.

9 SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem &T S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.
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10 PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy

PN-B-10736:1999P - Roboty ziemne -- Wykopy otwatta przewodéw wodoggowych i
kanalizacyjnych -- Warunki techniczne wykonania
PN-B-10725 — Wodogni. — Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
Instrukcje montau producentéw rur.
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